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まえがき/Introduction

lKCが開発したコンパックゲートバルブは､完全シール機首巨をもったゲ-卜Jでルブと流量調整機能を持ったl台

で2役の圧力/流量調整コントロールJuL'ブです｡
しかも､接真空部に金属摺動を一切持たない構造により｢低パーティクル｣を実現しました｡サイズは､開口径

(DN)で250mm､300mm､駆動方式は圧空シリンダタイプとモータシリンダタイプ(ACサーボモータ)の2種

類を規格化しました｡

1)圧空シリンダタイプ
■弁体の位置は全開､中間､全閉の3位置
■中間位置は手動調整ハンドルで任意の位置決めが可能 (開口面積にて全開～約半開)
『開度に対して0.25%以下 (±0.1degree)の繰り返し停止精度
●振動の少ない開閉及びシール動作
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リンク交換が容易に可能

モータシリンダ (ACサーボモータ)タイブ
ントローラより中間位置を13ポジションから選択入力可能｡ポジションの選択入力には専用ティーテン
ボックスが必要です｡
開度に対して0.18%以下 (±0.07degree)の繰り返し停止精度
■振動の少ない開閉及びシール動作●Oリング交換が容易に可能
●スローアップ､スローダウンによりコントロール動作速度が早い

ThecompactgatevalvedevelopedbylRIEKOKENisadouble-functionpressure/flow rateregulatingvalve,
functioningbothasaperfectsealgatevalveandaflowrateregulatingvalve.
I-Lowparticle''characteristicsarerealizedbyconfigurationminusslidingpartsthatcomeincontactwiththe
vacuum parts.Thevalvescomein250and300･mm bores(DN).andofferyourchoiceofpneumaticcylinderor
motorcylinder(ACservomotor)drive.

1.Pneumaticcylindertype

P3valvepositions:open,intermediateandclosed.
lITheintermediatepositioncanbemanuallyadjustedbyadjustmentwheel(opentohalf-openbyopeningarea).
LRepeatstopprecisionmax.0.25%(A)0.1degree)relativetoopening.
qLow-vibrationopeninyclosingandsealingaction.
IFacilitatesCLringreplacement.

2.Nlotorcylindertype(ACservomotor)

●Youcanse一ectfromamong13intermediatepositionsbycontro‖er.Adedicatedteachingboxisrequiredto
inputpositionselection.
BRepeatstopprecisionmax.0.18%(A)0.07degree)relativetoopening.
BLow-vibrationopeninyclosingandseaJingaction.
JFacilitates0-ringreplacement.
lFacilitatescontrollingspeed-upandslow-downoperations.
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■仕 様/specifications

(l)本体共通仕様/commonspecificationsformainunit

① 禁1ulnfn芝.stu,e 水平方向にて駆動部は天方向､シール面は地方向Whenmountedhorizontally,driVesectionfacesupwardandsealingfacesdownward.

②ee令 シール動作(ダイヤグラムにて圧力供給回数):2×105回
コントロール動作(軸シール0リングの初回メンテナンス):2×105回

SealopeTation(timespressuresuppliedbydiaphragm):2x105times

Controloperation(firstmaintenanceofshaftseaIOイing):2x105times

③ 2'kTn誌 慧 監禁 tU,e 弁体部 :120℃以下､但し閉ベーク不可
アクチュエータ､センサ :60℃以下 (モータシリンダ用 ドライバは40℃以下)

VaJVe:Max.120'C(closedbakeisimpossible)

Actuator.sensor:Max.60'C(max.40℃formotorcylinderdriver)

④ DfaIh1g7m崇 ufp;諾 eeLf 0.5±0.05MPa

⑤ AT,;pTngE!.慧 e, ≠6.0mm

⑥ 37e-ss禁 忌禁 .whensea.ed 250A､300A:正圧及び逆圧可 2504/300A:ApplicabletobothpositiVeandnegatiVepressure

⑦ 三,'e':慧 igeeneafwhen 4×103pa以下 Max.4x103pa

⑧ Ĝu:ia?tee..JheTu,meaT m.unl 本 体 :1×10-10pa.m3/sec Mainunil:1×10.lOpa.m3/see弁 体 :1×10-10pa.m3/see (90sec) valve:1×10,1Dpa.m3/see(90sec)

⑨ 慧 慧 芝,.a.S 弁 箱:A5052

弁体Ass'y部品 弁 板:A5052,ダイヤフラム:インコネル625,その他:SUS304,
弁体シ-ル材,軸シ-ル材:Jくイトン

ValvecasingA5052

Valveassembly/plate:A5052;diaphragm:inconel625;other:SUS304

(2)圧空シリンダタイプ本体仕様/ Pneumaticcylindertypespecifications

① 操作圧力/operati｡gpress｡re 閉駆動用/ForcloseddriVe :0,2±0.05MPa
開駆動及び中間停止駆動用/ForopendriVeandintermediatestopdrive :0.5±0.05MPa

② .TteTme.etestop,.sition,,ecision 全開位置 ◆→ 全閉位置 :約6.0-8.0sec Fullopen<->fu‖closed:approx.6.Oto8.Osec
シール動作 開放→ シール :約2.0sec Sealingoperation:Open-,sealed:approx.2.Osec

シ-ル+ 開放 :約2.5sec Sealed->open:approx.2.5sec

③ ,TteTmT.etesT.Tp.Jfsitionp,ecis,.n 開度に対して0.25%以下 (CP300-Sのデータ)
弁体中心位置±0.42mm以下 (距離),±0.1degree以下 (角度)
Max.0一25%relatiVetoopening(accordingtodataforCP300-S)

(3)モータシリンダタイプ本体仕様/Motorcylindertypespecifications

① t源t圧/supplyvoltage DC24V 24VDC

② ee.TnaiyF,en,ngs,ee. 全開位置 ◆→ 全閉位置 :約3.0-3.5sec Fullopen'-'fu‖closed:approx.3.Oto3.5sec
シ-ル動作 開放+ シール :約2.0sec Sealingoperation:Open-'sealed:approx.2.Osec

シール→ 開放 :約2.5sec Sealed-'open:appTox,2.5sec

③ .SeTmTdetesT.禁 .i.n,,ecisi.n 開度に対して0.18%以下 (CP300-Mのデータ)
弁体中心位置±0.28mm以下 (距離),±0.07degree以下 (角度)
Max.0.18%Telativetoopening(accordingtodataforCP300-M)
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(4)標準付属品共通仕様/Sharedspecificationsforstandardaccessories
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① シール用圧力SWPressureswitchforsealing 使用電圧範囲 :DC12-24V

動作表示灯 :ON時点灯 (OUT1:赤, 2:緑)

出力方式 :NPNオープンコレクタ30V,80mmA

設定圧力 :

①LOW側(0UT1):0.1±0.01MPa.黒リード線に負荷を接続

②HIGH側(0UT2):0.4±0.01MPa,自リード線に負荷を接続

内部回線と配線例

Workingvoltagerange:12to24VDC
Operationindicatorlamp:utwhenon(Out1:red,2:green)
Output:NPNopencollector30V,80mmA
Presetpressure:
1Low(Out1).01+001MPatloadconnectedtoblackleadwire
2.High(Out2):0.4±0.01MPa;loadconnectedtowhiteleadwire
Exampleinternalcircuitryandwiring

一一一一一一一一一一一一一一一一一一一一,DC(+)
: ⊥茶 (蘇)Brown(red)

闇 ::.S.聾 TtT .

順 手 iic.A1-:rBL:75(vJ :I:,A T-
l ll l

② シール用圧力調整レギュレータPressureregUlatorfor sealing 設定圧力 :0.5±0.01MPa

リリーフ圧力 :設定圧力プラス0.05MPa

presetpressure:0.5±0.01MPa

Reliefpressure:Presetpressure+0.05MPa

③ ブロックバ ルブ パイロット圧 :最高使用圧力 :0.8MPa

最低使用圧力 :0.4MPa

作動原理 :パイロット圧力が0.4MPa以下になるとバルブが閉じます○

パイロット圧は元圧に近いラインから供給して下さい.

BlockvalVe Pilotpressure:Max.workingpressure:0.8MPa

Min.workingpressure:0.4MPa

Operatingprinciple:VaIVecloseswhenpilotpressuredropslessthan0.4MPa.

PilotpressUreshouldbesuppliedfromtheHnenearestsoUrcepressUre.

④ ポテンショメータ(オプション) 標準抵抗値 :10Kくつ
電気回転角度 :320±5degree
定格電力 :1W

確認用に使用 出荷時設定 :定格電圧5Vにて閉位置0.8±0.1V

Potentiometer(optional) Standardresistance:10Kくつ

Usedforconfirmation EIectricrotatio∩angfe:320±5degree
Ratedpower:1W
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(5)圧空シリンダタイプ付属品仕様/ Pneumaticcylindertypeaccessoriesspecifications

① エアーシリンダ 300A:シリンダ径(≠50,st132) 300A=Cylinderdiameter(450,st132)
AircyH∩der 250A:シリンダ径(≠50,st123) 250A:Cytinderdiameter(≠50.st123)

② エアー継手Aircoupring 継手サイズ≠6 coup=ngsize46

③ リードSW 負荷電圧 DC:12V,24V,AC:100V LoadVoltageDC:12V.24V.AC:100V

Leadswitch 負荷電流 DC:5-50mA,AC:7-20mA LoadcUrrentDC:5-50mA,AC:7-20mA

(6)モータシリンダタイプ付属品仕様/rvlotorcylindertypeaccessoriesspecifications

(》モータシリンダ モ ー タ :ACサーボモータ (エンコーダ一体型)
Motorcylinder Motor:ACservomotor(combinationwithencoder)

② コントローラ(ドライJく) サ イ ズ :H158mmXW46.3mmXL101mm仕 様 :電源電圧 :DC24V (最大2.5A)

Controller(drlVer) Size:H158mmXW46.3mmXL101mm

Specs:Supplyvoltage:24VDC(max.2.5A)

③ 接続ケーブル ○モータケーブル (5m)

○エンコーダケーブル (5m)

用 途 :モータシリンダとコントローラ接続用

Connectingcable ○Motorcable(5m)
○Encodercable(5m)

Application:Forconnectingmotorcylinderandcontroller

④ ティーチングボックス(オプション) 負荷電圧 コントローラに接続して､任意ポジション設定用に使用o初期設定時には必ず必要です○

Teachingbox(optional) LoadVoltage:Usedtoconnecttocontrollerandsetanyposition.
Requiredforinitialsettingsinallcases.

⑤ 接続ケーブル(オプション) ○フラットケーブル (2m)

PLC制御に使用 先端はコネクタ取付けが必要
Connectingcable ○Flatcable(2m)
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t技術データー/Technicaldata

1)コンダクタンスのコントロール範Fl/conductancecontrolrange

(l)圧空シリンダタイプ/ pneurTlaticcy一indertype

′ヽ

′､

DNmm シリンダストローク 開閉角度 コンダクタンス

Cylinderstroke Open/closedangle Co∩dUctance

全ストローク 閉～嘱整範BEI 全角度 閉～調量角度 全開 Il嚢範囲

FUllstroke CIosed-adjustmentrange Fullangle Closedtadjustmenlangle FuHopen AdjUstme∩tra∩ge

mm mm degree degree m3/ら m3′S

250 123 0-45 76 0-27 4.86 0.01-1.95

(2)モータシリンダタイプ/ Motorcylindertype

DNmm シリンダストローク 開閉角度 コンダクタンス

Cylinderstroke Open/closedangle Conductance

全ストローク 閉～7l整範肖 全角度 閉～Il量角度 全開 『蔓範Bl

FuHstroke Cb詑d-adjust一代ntrange Fullangle ClosedJdjustTnentangle Fullopen AdjUstmentra∩ge

mm mm degree degree m3/S m3′S

250 123 0-123 76 0-76 4.86 0.01-4.86

300 132 0-132 83 0-83 7.13 0.01-7.13

■コンパック250Aコンダクタンス特性
Compac250Aconductancecharacteristics
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■コンパック300Aコンダクタンス特性
Compac300Aconductancecharacteristics
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4外観図/schematicdiagram
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○K
レギユレ-(p.C.D)○H(VF)

◆l Regulator

ブロックバルブ

クー投定圧:0.2MPa
PresetPressure

壁 ヵスイッチAss.,,
AsvleWedfromA(pressuresWtChassemb一y)

+寸法表/Tableofdimensions
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お客様手配分
Customerallolment
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エアーシリンダ回路図 (Sタイプのみ)
AlrCyllnderschematicdiagram(Stypeonly)

型 式 Model DN a C D E ド G H l J

CP250-S 250 629.5 438 187 76 124 144 320 355 98

CP300-S 300 726.5 500 215 84 124 160 370 405 98

型 式 ModeJ K ①Oリング ②0リング ③0 リング M*ーh N P Weight0-Ting 0イing 0イing (kg)

CP250-S 250 ∨-275 AS-568-376 AS568-272 M12-12 12 128 57

CP300-S 300 ∨-325 AS-568-379 AS568-276 M12-12 12 144 82

( ～
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I外観図/schematicdiagram
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lL寸法表/Tableofdimensions

ブロックJ(JL'ブ

型 式 Model DN a C D E ド G H l J

CP250-M 250 629.5 438 187 76 124 144 320 355 109

CP300-M 300 726.5 500 215 84 124 160 370 405 109

型 式 Model K ①0 リング ②Oリング ③Oリング M*_h N P Weight
0-ring 0-ring 0-ring (kg)

CP250-S 250 ∨-275 AS-568-376 AS568-272 M12-12 12 128 59

CP250-S 300 ∨-325 AS-568-379 AS568-276 M12-12 12 144 85
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■基本動作フロー/Flowchart

1)圧空シリンダタイプ､モ-タシリンダタイプ/pneurnatlccylhdertype/motorcylhdertype

(l)シール状態から開口部全開へ/ From sealedtofuHyopen

ダイヤフラム圧力OFF
Diaphragmpressureoff

動作約 2S

ダイヤフラムシール開放
DlaphragTISealopen

OperatJOnaPPrOX,2see

圧力SW (HIGH)OFF
Pressureswitch(h嶋h)off

*1)タイマ0.5S

VP1 0PEN

VPlopen

*1)Timer0,5see

動作約 6S*2)3S

=Jリン夕闇位蔓
Cylhderopenposltlon

OperatJOnaPPrOX.6see*2)3see

*1)タイマ0.1S

動作完了
Operatloncomplete

★1)Tlmer0.1sec

合計約8.6S*2)5.6s
Totalapprox.8.6see*2)5.6see

圧力SW (LOW)OFF
Pressureswitch(low)off

閉位置センサ(VEICLOSE)OFF

開位蔓センサ(VE10PEN)ON

(2)開口部全開からシール状態へ/ From fuJIopentosealed

l closeswltChoperatlOn l 圧力SW (LOW)OFF 確認LPressureswitch(lOw)Offcheck

l

↓

VPI CLOSE 約 6S*2)3sOpeTationapp{ox.6sec*2)3secィ70.5S*1)TimeT0.5sec 開位蔓センサ(VE10PEN)OFF

VPlclose OpenposMonsensOr(VElOpen)Off

◆ 動イ

=Jリンダ閉位I 閉位蔓センサ(VEICLOSE)ON
Cylhderclosedpsltlon Closedpositionsensor(VElclOsed)on

ダイヤフラム圧力ON *1)TimeT0.5sec 圧力SW (LOW)ON

DiaphragmpressLlreOn 約 1.5sOperationappTox.1.5sec Pressureswitch(Bow)on
◆ 動作

ダイヤフラムシール 圧力SW (HIGH)ON

Dlaphragmseal イ マ 0 .1S★1)Tim erO.1sec PressLJreSWitch(high)on↓ *1) *1)あ等様にて投定して頂く数値
動作完了

合 計 約 8 .1S *2)5.6S *2)モータシリンダタイプを示します.

′̀｢

'1



bコントローラ/controller

PLCでJてルプを制御される際､以下の設定が必要です｡

電源電圧 :DC24V (最大2.5A)

ThefoHowingsettingsarerequiredwhenthevalveiscontro‖edbyPLC.

Supplyvoltage:24VDC(max.2.5A)

(l)PLCからの入力/ lnputfrom PLC

′､

′ヽ

項 目ltem 内 * Description

モータシリンダ ① sfan9-ト 移動開始信号

MoVestartsignaI

② cofEm%mJT三.tyifi.i:nて 1 移動させるポジションを入力(1か0を入力し､停止位置の設定を行います○コントローラ 例)ポジション1,ポジション2 1,0:CLOSE O,1:OPEN 1,1:H-OPEN
Motorcyli∩der 1:ON O:OFF

controller ③ 慧fm'Lfn.t'Is.t7.n'22 lnpulposiliontobemoVedto(stoppositionissetbyinputtinglor0).
Examp一e:Position1.Position2 1.0:CloseO.1:Open 1.1:H-open 1:On O:Off

④ TImBS,.T st., B接点入九移動動作中は常にON

(漢)H-OPEN:中間停止位置
Note:H-open:intermediateStopposition

(2)PLCへの出力/outputtoPLC

項 目ltem 内 容 Description

圧 力 SWPressureswitch OPEN検知用① .L:ewn三e?eT.lnLow:0Ut1 ダイヤフラムにエアーが入っていない状態 .ダイヤフラム移動可

Noairindiaphragm'Diaphragmcapableofmoving

CLOSE検知用@ Hi:OUT2CloseddetectionHigh:Out2 ダイヤフラムにエアーが入っている状態 .同圧､逆圧シール可
Airindiaphragm●SealingwithpositiVepressure′negativepressurepossible

モータシリンダ ③ cem7pJ::t'ごま忌.T.nll 移動完了させたポジションNoを出力

ポジション1.ポジション2ヘ入力された1か0が出力されます○

例)ポジション1,ポジション2 1,0:CLOSE O,1:OPEN 1,1:H-OPEN1:ON O:OFF

④ cem7p'::I-崇,i.;itY.n22

Outputspositionnumberforwhichtransferhasbeencompleted.
lorOinputforpositionlorposition2isoutput.

コントローラMotorcylindercontroller Example:Position1.Position21.0:Close O,1:Open 1,1:H-open1:On O:Off

⑤ esTi禁.禁 .烹p,ete 移動完了後出力/outputafterpositioningiscomplete.

(注)H-OPEN:中間停止位aL
(注)モータシリンダタイプにおいて､PLCでJくルプ制御を行う場合は､モータ★料を参照下さい｡尚､モータ千料に関しては弊社営集までお問い合わせ下さい｡
Notes:H･open:intermediatestopposition
Notes:Seethemotordataifusingamotorcylindertypeandvalveiscontro=edbyPLC.Pleaseconlaclusformotordata.
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lKCの主要製品

溶接ベローズ､成形ベローズ

導入横､高真空バルブ

原子力､核融合､加速器関連装置

半導体製造関連装置

MainProducts

We一dedbe‖ows,Formedbellows

Feedthro ughs, High-vacuum
valves

Nuc一earpowerplants,Nuclearfusion
reactors,Particleaccelerators,Semi-

conductormanufacturlng related

equlPment

･三･製品改良のため仕様寸法等を適宜変更することがありますのでこ了承ください`
･;.SpeclficationssubjecHochangewithoutnotlCe.

(り取付 接続 こ使用にあたっては､取付姿勢にこ注意くださ

い｡その他こ利用に当たっては製品仕様をこ確認ください｡

(2)本製品の保証期間は弊社工場出荷後18ケ月とさせていた

だきます｡

(3)保証期間内において､弊社の製品に不具合が生じた場合､

無風 こて修理または交換をさせていただきます｡

(4)下記項目に対しては､保証対象外とさせていただきます｡

1.異常な使用方法による故障

2.弊社の合意なく行われた修理や改造等による故障

3.火災､天災等の不可抗力な災害による故障

(5)本製品の故障についてのみの斉任範囲とさせていただきます｡

●事業所在地/officeaddress

本 社

◇ Headoffice

大 阪 営 業 所
◇osakaOffice

●工
◇Factory

△ Cautions

(1)Besuretonotemountingposturewhenmounting,connec-

tingorusing.Besuretocheckthespecificationsifyouplan

tousetheproductforuseotherthanitlSdesignedfor.

(2)Theseproductsareguaranteedforaperiodof18monthsaf-

terthedaytheyareshlPPedfromthefactory.

(3日fadefectoccurredtotheproductdurlngWarrantyPenOd,it

willberepairedorreplacedfreeofcharge.

(4)Thefollowingarenotcoveredbytheguarantee:

1･Mechanicalfailurecausedbyuseinmannerotherthanspecified.

2･Mechanicalfailurecausedbyunauthorizedrepairormodincation.

3･Mechanicalfailurecausedbyfireornaluraldisaster.

(5)JRJEKOIくENassumesthattheresponsibilityformechanLCaL

ねIlurecoversthlSProductonly.

〒100-0005東京都千代田区丸の内311-1園際ビル813
TEL:03-3211-7111 FAX:03-3211-7110

◇813Kokusai-bld9.3-1-1Marunouchi,Chiyoda-ku,Tokyo,Japan100-0005

〒550-0002大阪市西区江戸堀1-2-11大同生命商館
TEL:06-6445-2630 FAX:06-6459-3350

◇ DaidoSeimejMinami-Kan 1-2-llEdobori,Nishi-ku,Osaka,Japan550-0002

埼玉県 (テクニカルセンター),愛媛県 (内子工場 ･中山工場)
◇saitama-ken什echnicalCenter),Ehime-ken(UchikoFactory･NakayamaFactory)

販売代理店 / DistribLJtOr

A･1402-1000

ilO{llRl∈ KOK∈∩⊂0..LTD

入 江工研 株 式会ネ土
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